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RACO Controller RCM 100

steuern

regeln

Uberwachen

SCHWELM

Zertifiziert nach DIN EN ISO 9001

Digitale Steuereinheit
fur elektromechanische Stellantriebe

M Drehzahlwéchter fur langsame und
schnelle Bewegungsablaufe.
Eingangsfrequenz 0,1 ... 1.000 Hz

M Positions(fern)steuerung
Soll- / Istwert Vergleicher

M Gleichlaufuberwachung durch
Positionsistwertvergleich

M Steuerung der Motorhaltebremse

M Fehlerabschaltung bei Uber-
temperatur des Motors

M Zusatzfunktionen wie Anlauf-
Uberbruickung, Schalt-
verzégerungszeit, Wischzeit,
Wochenschaltuhr,
Betriebsstundenzahler verfligbar

M Funktionen einzeln oder in
Kombination individuell je nach
Anforderung programmierbar

M Ideal fir RACO - Verstellantriebe
mit Drehimpulsgeber DIG /DIR
und Drehwinkelmessumformer
DMU

Multifunktionale digitale Steuereinheit fur Elektrozylinder, Lineartriebe,
Drehantriebe und andere elektrische Antriebe.

B Grundmodul mit 8 Digitalein-
gangen und 4 Relaisausgangen.

M 2 Eingénge als Analogeingénge
konfigurierbar

B Ausbaubar durch I/O
Erweiterungsmodule, Motor-
schitzkombination, Netzteil

B Prozessorgesteuerte Signal-
verarbeitung mit kurzen Reaktions-
zeiten

B Schaltpunkte und Parameter
meniigefuhrt einstellbar. Schutz
gegen unbefugtes Verstellen
moglich.

B 5 Meldetextfunktionen auf 4-
zeiligen LCD-Display fur aktuelle
Position, Drehzabhl, Stérungen, etc.

B RACO-Controller werkseitig

programmiert und konfiguriert far
die vorgebene Aufgabenstellung
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RACO Controller RCM 100

Digitale Steuereinheit ftr

SCHWELM

fur elektromechanische Stellantriebe

Anwendung

Der RACO Controller RCM 100 wurde
speziell fiir elektrische Vorschub- und
Positionierantriebe konzipiert und kom-
biniert in einer Einheit die Steuerungs-,
Regelungs- und Uberwachungsfunktion.

Mit dem RCM 100 ist die Drehzahliber-
wachung, die Positioniersteuerung und die
Gleichlaufregelung zweier Verstellantriebe
moglich. Spezifische Zusatzfunktionen
sind einfach zu integrieren, so dass An-
forderungen in der Handhabungs- und
Automationstechnik leicht zu erfillen sind.

Drehzahliberwachung

Antriebe die mit einem Drehimpuls-
geber ausgertistet sind, kdnnen sowohl
beim Erreichen einer Maximaldrehzahl
oder beim Unterschreiten einer Minmal-
drehzahl abgeschaltet werden. Durch
eine Anlaufiiberbriickung mit einstell-
barer Zeit wird ein Abschalten des Mo-
tors beim Hochfahren unterdrickt.

Positions(fern)steuerung
Elektromechanische Stellantriebe mit
analogem Absolutwertgeber (z.B.
Drehwinkelmessumformer DMU) kén-
nen Uber eine Positionssollwertvorgabe
(z.B. 4 -20 mA) prazise angesteuert oder
von einer Leitwarte ferngesteu-
ert werden. Der RACO-
\ Controller dient
¢ — hierbei als

Soll-

Istwert-
Vergleicher und
steuert die Dreh-
richtungsschiitze des Mo-
tors an.

Parallelbetrieb

Auch der Gleichlauf von zwei Verstell-
antrieben kann auf diese Weise einfach
Uberwacht werden. Durch den standi-
gen Vergleich der beiden Positionsist-
werte kann der RACO Controller bei
Bedarf eingreifen und den vorlaufen-
den Antrieb stoppen bis der nacheilen-
de Antrieb aufgeholt hat.

Einsatzbeispiel

Verteilerklappenumstellung:
Mittels der Umstellklappe wird ein Schittgut auf zwei Férderbandern ver-
teilt. Die Klappenstellung wird ferngesteuert von Leitwarte Uiber 4..20mA
Sollwertsignal. Der RACO Controller RCM vergleicht den Sollwert mit
dem Istwertsignal des Drehwinkelmessumformers DMU im Elektrozylinder
und steuert entsprechend die Drehrichtungsschitze des Motors an. So-
bald die geforderte Klappenstellung erreicht ist, erfolgt die Rlickmeldung
an die Leitwarte Uber ein Ausgangssignal des RCM.
Zusétzlich tbernimmt der RACO Controller RCM die Schutzfunktion
des elektromechanischen Antriebes. Das RCM Modul Uberwacht den
Thermoschalter im Motor und schaltet bei Ubertemperatur den Antrieb
ab. Zum Schutz vor mechanischer Uberlastung wird mittels
Drehimpulsgeber im Elektrozylinder die Motordrehzahl tiber-
wacht. Durch das weiche Kennlinienverhalten des
RACO Spezialmotors wird die eingstellte Soll-
drehzahl bei Uberlast oder Blockade un-
terschritten und das RCM Mo-
dul unterbricht die Strom-
zufuhr zum An-
trieb.




RACO Controller RCM 100

Digitale Steuereinheit fur

fur elektromechanische Stellantriebe

Integration

Der RACO Controller RCM 100 ist inkl.
Wendeschiitze und 24V Netzteil als in-
tegrierte LOosung, fertig konfiguriert im
Geréatezusatzkasten des Elektrozylin-
ders oder separat fur Montage im Schalt-
schrank lieferbar.

Standard Applikationen zur Positions-
fernsteuerung, Uberlastabschaltung
und Parallebetrieb stehen je nach An-
forderung betriebsfertig im RCM Mo-
dul zur Verfugung. Kundenspezifische
Applikation werden nach Aufwand er-
stellt.

Abmessungen

~ Anschlussbeispiel

SCHWELM

Positions(fern)steuerung und Drehzahliberwachung
mit dem RACO Controller RCM 100
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Elektromechanisches Verstellgerét ausgestattet mit 2 Endschalter (Offner),
Drehimpulsgeber DIG 3 und Drehwinkelmessumformer DMU

Technische Daten

Eingangsspannung
Stromaufnahme
Echtzeituhr

Digitaleingange

Analogeingange
Digitalausgange

Gehause

Gewicht

Schutzart
Umgebungstemperatur
AnschluZklemmen

Normen/Bestimmungen

24 VVDC +/- 15%, verpolungssicher
10 ... 75 mA

Pufferung typ. 80h bei 25°C
Ganggenauigkeit max. +/- 5 s /Tag
ohne Potentialtrennung

Spannung Signal 0: <5 VDC
Spannung Signal 1: > 8 VDC
Verzdgerungszeit max. 2 ms

(<1 ms f. Zahleingange)

4 .. 20 mA skalierbar
Relaisausgange potentialgetrennt
Dauerstrom max. 10A je Ausgang
Verwendung nur fiir ohmsche Lasten
oder Ansteuerung von Motor-
schitzen

Kunststoff flr

Hutschienenmontage 35 mm, 4 TE
ca. 100 g

IP 20

0..55°C

1x 2,5 mm?

2 x 1,5 mm? jede zweite Klemme
EMV 89/336/EWG

IEC 61131-2, EN 50178 UL 508



RACO Systemlésungen SCHWELM

zum Steuern, Regeln,

Positionieren und Kontrollieren

Wir liefern zu unseren elektromecha-
nischen Stellantrieben auf Wunsch alle
erforderlichen elektronischen Kompo-
nenten, von der Sensorik im Stellgerat,
Uber Schaltgeréate bis zum Frequenz-
oder Servoumrichter. Wir adaptieren
unsere Gerate an lhre Anlagen oder lie-
fern nach Vorgabe komplette Anlagen
mit Schaltschrank und Verkabelung.

Auf der Basis Ihrer Aufgabenstellung
erarbeiten unsere Projektingenieure
Lésungen, die sich durch héchste Zu-
verlassigkeit bei maximaler Produkti-
vitat auszeichnen. Wir integrieren
. . Verstellantriebe, Steuerungselemente
SystemlGsungen fir und elektronische Komponenten zu
applikationsspezifischen Systemen.

- Prifstande
- Montagestationen B"el der Entwicklung unserer System-
.. .. l[6sungen kommt uns die Erfahrung aus
- Zuflihreinrichtungen zahlreichen Engeneering-Projekten
- Simulatoren zugute. Diese Erfahrung und unser

Know-how aus der Antriebstechnik qua-
lifizieren uns auch fur komplexe Auf-

usw. gaben - beispielsweise die Entwicklung
mehrachsiger Positionier- und Zufihr-
systeme. Sie stellen die Aufgabe - wir
liefern die intelligente Losung. Schlis-
selfertig!
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RACO-Elektro-Maschinen GmbH
SCHWELM Jesinghauser Str. 56-64

58332 Schwelm

Tel.: (+49) (2336) 4009-0
Fax.: (+49) (2336) 400910
e-Mail: RACO@raco.de
4 Internet:  http://www.raco.de 6.14
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