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INTELLIGENTER POSITIONIER- UND REGELZYLINDER

|
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RACO ELEKTROZYLINDER®

Der Mechatronik-Antrieb fir kraft-
volle Schub- und Zughewegungen

Fir dynamische Handhabungs- und
Automationsprozesse bietet RACO
mit seinem Positionier- und Regel-
zylinder einen preisgunstigen mecha-
tronischen Positionierantrieb an, bei
dem die Schub-/Zugeinheit mit dem
Positioniermotor kombiniert ist.

Der Positionier- und Regelzylinder
zeichnet sich durch seine kompakte
Bauform bei hoher Leistungsdichte
und eine hohe Positioniergenauigkeit
auch bei hoher Schalthaufigkeit aus.
Die daraus resultierende Vielseitigkeit
ermoglicht es, diesen Mechatronik-
Zylinder fir ein breites Spektrum
von Stellaufgaben in der Automati-
sierungstechnik einzusetzen.

Der Positionier- und Regelzylinder ist
fir den Einsatz als dezentrales Stell-
glied konzipiert und enthalt neben
einem Frequenzumrichter auch eine
Lagesensorik sowie den Lageregler.
Die interne Positionsgeberauflosung
betragt 512 Pulse pro Umdrehung.
Dank Plug & Move-Technologie ist der
Mikroprozessor des Elektrozylinders
Uber das mitgelieferte Windows-
Konfigurationstool leicht zu para-
metrieren, so dass der Antrieb nahezu
die Eigenschaften eines Servomotors
bietet. Vom Kunden vorgegebene
Parameter kbnnen werkseitig vorein-
gestellt werden. So wird eine schnelle
Inbetriebnahme und die Realisierung
einfacher Regelkreise maoglich. Der
Positionier- und Regelzylinder erfillt
die einschlagigen EU-Richtlinien und
ist standardmaRig mit allen erforder-
lichen Filtern gemalR EMV-Richtlinie
ausgestattet.
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Die Grundausstattung des Positionier-
und Regelzylinders umfasst:

B Schub-Zugeinheit mit stark
dimensionierter Antriebsspindel
und wartungsfreier
,Long-Life-Schmierung”

B RACO Positioniermotor
Drehstrom-Asynchronmotor mit
integriertem Motorschutz und
Frequenzumrichter, Inkremental-
geber mit Lageregelelektronik
FU: 1-phasig (interne Umrichtung
auf 3 x 230V / 2-150 Hz)

Die Parametrierung von Rampenfunk-
tionen, Geschwindigkeiten, Beschleu-
nigung und Verzogerung erfolgt tber:

B zwei Analogeingange (Position
und Geschwindigkeit)

B drei Digitalausgange lber Opto-
koppler (Motoranlauf, Positions-
rickmeldung, Fehlerdiagnose)

B vier Digitaleingange uber Opto-
koppler (bis zu 16 fest program-
mierbare Positionen Uiber SPS-
Ausgange)

RACO Schwelm



INTELLIGENTER POSITIONIER- UND REGELZYLINDER

COMPACT SERIE (BAUFORM 6)

LEISTUNGSMERKMALE
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LEISTUNGSMERKMALE DES
RACO-POSITIONIERMOTORS

RACO-Elektrozylinder mit Positio-
niermotor stehen vorzugsweise
als Typen T6E4 mit Trapezgewin-
detrieb und K6E4 mit Kugelge-
windetrieb aus der COMPACT
Baureihe zur Auswahl. Damit las-
sen sich Stellkrafte bis zu 7,5 kN
bei einer Antriebsleistung von
0,5 kW realisieren. Eine interne,
potentialfreie Spannungsquelle
ermoglicht den direkten An-
schluss von Tastern, Schaltern
oder Relais an den Ein- bzw.
Ausgangen ohne die Verwendung
eines externen Netzgerates.

Zur Hardwareansteuerung stehen
vier digitale Eingange zur Ver-
fugung, mit denen bis zu 16
Sollwert-Positionen konfiguriert
(mit 32-Bit-Auflésung) werden
konnen. Jede dieser Positionen
kann mit einer vorgegebenen bzw.
uber Analogeingang regelbaren
Geschwindigkeit angefahren wer-
den. Die Beschleunigungs- und
Verzogerungsrampen werden fir
ein- und ausfahrende Bewegung
der Schubzugeinheit beispiels-
weise flr einen Reversierbetrieb
separat festgelegt. Ein weiterer

Programmierbeispiel

Eingang ist fiir die Hardware-
Freigabe/Abschaltung des An-
triebs vorgegeben.

Fir eine kontinuierliche Regelung
wird die gewlinschte Position Uber
einen Analogeingang (4..20 maA,
0..5V oder 0..10V) als Sollwert
vorgegeben. Die erreichte Position
wird auch bei Lastschwankungen
durch eine interne Lageregelung
(Soll-/lIstwert-Abgleich) konstant
gehalten.

Die gewtlnschten Funktion der
Eingange (z.B. Positionierung,
Reglerfreigabe,  Referenzfahrt)
konnen aus einem Menu mit vor-
definierten Betriebsarten ausge-
wahlt werden.

Uber die drei digitalen Ausginge
sind Informationen tber den aktu-
ellen Betriebszustand des Positio-
nierantriebs jederzeit abrufbar.
Neben den Informationen wie
,Antrieb fahrt auf Soll-Position!”/
»Position erreicht!” kann bei Sto-
rungen ein Fehlerprotokoll ausgele-
sen werden, um zeitnah in den
Betriebsmodus zurlck zu kehren.

Der Lieferumfang umfasst eine
werkseitige Grund-Parametrierung

oder auf Wunsch die Vorein-
stellung nach kundenspezifischen
Vorgaben. Alle Parameter und Pro-
grammfunktionen lassen sich Uber
die serielle RS232-Schnittstelle
mittels eines Laptop oder PC
jederzeit verandern. Das hierzu er-
forderliche Windows-Konfigura-
tionsprogramm ist im Lieferum-
fang enthalten. Die eingestellten
Funktionsparameter werden in
einem EEPROM gespeichert, so
dass keine Neuparametrierung
nach einem Spannungsausfall
erforderlich ist.

Fir die Standardfunktionen stehen
vorgegebene Parametersatze zur
Auswabhl. Alle Parameterwerte las-
sen sich auch manuell eingeben,
so dass der Anwender seine An-
triebslosung schnell optimieren
und auf seine spezifischen System-
anforderungen abstimmen kann.

Eine BUS-Ankopplung ist optional
erhaltlich, um Funktions-Para-
meter (z.B. aktuelle Ist-Position)
Uber die Profibus DP-Schnittstelle
in Echtzeit digital auszutauschen.
Ein exakter Synchronlauf mehrerer
Elektrozylinder ist beispielsweise
leicht zu realisieren.

Bedienoberflache der Konfigurations-Software
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RACO Schwelm

INTELLIGENTER POSITIONIER- UND REGELZYLINDER

COMPACT SERIE (BAUFORM 6)
TECHNISCHE DATEN

RACO-Positioniermotor bestehend aus einem
Drehstrom-Asynchronmotor mit integriertem
Frequenzumrichter, Lageregelelektronik und
Sensor fur die Rotorlage.

Antrieb:

Anschlul3-Spannung: 1 x 230 V AC, 50 Hz
Leistung: 0,5 kW; I, = 3,6 A; Thermowachter
Schutzart: IP 54, Filter gemal3 EMV-Richtlinie

Auszug aus den korrespondierenden Leistungsdaten:

2500 N 70 mm/s
1500 N 100 mm/s T6E4-1:1+Hub*
= 1000 N 130 mm/s
(Trapezgewindetrieb) STOOM 2 oM 3
4000 N 50 mm/s T6E4-2:1+Hub*
3000 N 60 mm/s .
2000 N 80 mm/s
4000 N 100 mm/s
2500 N 150 mm/s K6E4-1:1+Hub*
KoE4 1500 N 230 mm/s
- . 7500 N 5 mm/s
(Kugelgewindetrieb) 5000 N 50 mm/s CBEA2 14 HuB*
4000 N 100 mm/s :
3000 N 125 mm/s

*Angabe des gewlinschten Hubs von 100, 200, ... 600 mm

Optionale Ausstattung:

B 1 Naherungsschalter (fiir die M Haltebremse ,L” 24 V DC, 1A B Steckverbinderausfiihrung

Referenzfahrt zum Nullpunkt-
abgleich im Positioniermodus)

2 Naherungsschalter (flr die
Endlagensignalisierung in
Verbindung mit dem Frequenz-
steuermodus)

Fremdlifter 230V AC
(empfohlen bei 100% ED der
Lageregelung, bei hohen
Taktraten und/oder niedrigen
Geschwindigkeiten)

(empfohlen bei Ausflihrung
mit Kugelgewindetrieb bei
aktiver Lageregelung intern
angesteuert oder zur kunden-
seitigen Ansteuerung bei abge-
schalteter Reglerfreigabe und
Netz ,AUS*)

Separater 24 V DC-Anschlul
zur Speicherung der
Positions-Informationen bei
Abschaltung der 230 V AC
Spannung

mit Rundsteckverbinder

Profibus DP Schnittstelle
(Positionssollwertvorgabe,
Parametereinstellung,
Positions-Istwert-Rickmeldung)

Zusatzlicher SUB-D9 Stecker fur
die Vernetzung mittels Profibus

Sonderabdichtung inklusive
vorkonfektionierter Kabel

Je nach Kundenanforderung kann der Positioniermotor auch als Antrieb fiir die Elektrozylinder-Typen
unseres Hochleistungs-Baugruppensystems eingesetzt werden. Hierzu bietet Ihnen RACO Ldésungen an -
sprechen Sie mit unseren Applikationsingenieuren!
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INTELLIGENTER POSITIONIER- UND REGELZYLINDER

COMPACT SERIE (BAUFORM 6)
HAUPTABMESSUNGEN / SCHALTPLAN

305 (mit Liifter)
Hauptabmessungen (+50mm mit Haltebremse) 58
244 (ohne Liifter) o 115 (ohne Liifter)
111 (+50mm mit Haltebremse) O 140 (mit Liifter)

ausfahrend “ |

-

t d 1 "
extending : = ‘I‘r

55

36
42

27 Option Néherungsschalter ]20

a3 Zubehor
Schwenklagerbock
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0 12H7 0 12H7 56
Schaltplan Einbaumalie und Gewichte (hubabhéangig)
L1 X12.L11 Asyn. Drehstrommotor (I;Inl:g) Iv(lran[?na)s G(ceavv ilfh)t
Zuleitung 1x230V/AC P X12.PE - X9
N X12.N 1 100 280 12
opton e 200 380 13
Haltebremse
s v 300 480 14
- 400 580 15
ovio “—‘+ 500 680 16
600 780 17
X7.13 15V e
X7.14 o | P¢ St ol
2| ootion: Unsere Applikationsspezialisten helfen Ihnen
24V DC/DCWandler gerne weiter. Rufen Sie uns an.
Eingang 1 X7.3 ¥ e (I i
u Funktion
Eingang 2 X7.4 ¥E2
Engang 3 s }?’ES © COPYRIGHT RACO, Dez. 2005. Technische Anderungen kénnen
. P 5| Digialaingange auch ohne separate Kennzeichnung durchgefihrt werden.
Eingang 4 X7.6 ¥ E4
i
Eingang 5 (Hardwarefreigabe) X7.7 Y E5
L d
0V extern X7.2 ov
+24V/DC extern X1 RACO Elektro-Maschinen GmbH
+24V/DC extern X6.4 3 Digitalausgénge J . h St 56 64
esingnauser r. -
el il ) @ @f 58332 Schwelm / Germany
Au: 2 X6.2 in Position
Ausga"gg — = 'bF - Tel: +49 2336 40 09-0
Isgang .. optionale Funktion
Fax: +49 2336 40 09-10
GND XTOMOND eMail: raco@raco.de
Analogeingang 1 X7.10 AD —
2 Analogeingange www.raco.de
Analogeingang 2 X7.11
zertifiziert nach DIN EN ISO 9001




Elektrozylinder BaugrofRe 4 COMPACT
Intelligenter Positionier- und Regelzylinder

Typ T6V4 / K6V4 motion control

Befestigungsart: Auge / Auge

Antrieb:

fur 4-Quadrantenbetrieb
Anschluss 24 VDC

Motor IP54, mit Thermowachter

Der intelligente Positionier und Regelzylinder T6V4 /
K6V4 wurde entwickelt fiir positions- und geschwindig-
keitsgeregelte Verstellaufgaben in einem grof3en Stell-
bereich. Der preisglinstige mechatronische Positio-
nierantrieb ist damit hervorragend geeignet fiir dyna-
mische Handhabungs- und Automationsprozesse. Die
Schub-Zug-Einheit mit stark dimensionierter Antriebs-
spindel und wartungsfreier ,Long-Life-Schmierung*
und der praktisch verschleif3freie Motor sorgen flr eine
zuverlassigen Betrieb mit hoher Standzeit.

Der Regelzylinder besteht aus einem Elektrozylinder
der Baugroflie 4 COMPACT mit RACO Prazisions Tra-
pezgewinde- oder Kugelgewindetrieb und einem
burstenlosen Gleichstrommotor mit integriertem 4-
Quadranten-Motioncontroller und einem spielarmen
Planetengetriebe.

Technische Daten:

500 50
T6V4 1500 15
(Trapezgewindetrieb) 3000 8
5000 8
800 70
K6V4 1000 50
(Kugelgewindetrieb) 2500 20
5000 10
Motordaten:
Nennspannung 24VDC
Nennleistung 100 W
Nennstrom 56 A
Umgebungstemperatur 0°C ... 50°C
Relative Luftfeuchte max. 90%
Drehzahlbereich 1... 5000 1/min

Biirstenloser Gleichstrommotor
(DC-SERVO) mit Inkrementalgeber
und integriertem Motioncontroller

Inkrementalgeber
Eingangspegel

Ausgéange
Stromaufnahme Logik
Programmierschnittstelle

Absicherung

2000 Impulse/Umdrehung
0 ... 6 VDC entspricht 0

7 ...24 VDC entspricht 1
pnp-Transistorausgénge
(plus-schaltend)

max. 12mA  belastbar
150 mA
Rundsteckverbinder M12
5-pol. USB-Interface

8 AT

SCHWELM

Neben der Parametrierung der individuellen Motor-
funktionen (Position, Geschwindigkeit, Beschleuni-
gung, Strom/Drehzmoment usw.) kénnen eine Vielzahl
der unterschiedlichsten Bewegungsablaufe realisiert
werden. Der integrierte Inkrementalgeber ermdglicht
dabei eine hohe Positioniergenauigkeit und sehr gute
Regeleigenschaften.

Die Parametrierung erfolgt tiber eine komfortable PC-
Bedienoberflache. Durch die integrierte 4Q-Regel-
elektronik wird der Motor direkt Gber 5 Digitaleingange,
von denen 2 als Analogeingang konfiguriert werden
kénnen, angesteuert. Zuséatzlich stehen 2 digitale
Meldeausgange zur Verfligung.

Durch die externen Naherungsschalter werden die
Endlagen bzw. Referenzposition abgefagt.

235 T6V4-0111 + Hub
251 T6V4-0112 + Hub
251 T6V4-0113 + Hub
251 T6V4-0114 + Hub
235 K6V4-0111 + Hub
235 K6V4-0112 + Hub
251 K6V4-0113 + Hub
251 K6V4-0114 + Hub

Grenzwerte Motordaten:
zulassige Nennspannung 10 ...48 VDC
< 5% Restwelligkeit

Unterspannungsabsch. <19VvDC
Uberspannungsabsch. >50VDC

max. Spitzenstrom ZK 27 A
Gehausetemperatur -20°C ... 100°C
Ubertemperaturabsch. > 105°C an der Endstufe

>95°C auf der Leiterplatte

Die angegebenen Leistungsdaten beziehen sich auf 24VDC
Versorgungsspannung und eine Umgebungstemperatur von
20°C

3.5.0.3



Elektrozylinder Baugrofle 4 COMPACT

Intelligenter Positionier- und Regelzylinder

Typ T6V4 / K6V4 motion control

SCHWELM

Befestigungsart: Auge / Auge
MaRblatt
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Hub
100 200 300 400 500 600
MaR a3
280 380 480 580 680 780
Gewicht

Anschluf und Funktion

MotoranschluB - 12-pol Rundsteckverbinder
nach DIN 45326 Type Binder Serie 723

Funktion Ein- und Ausgénge in der
Betriebsart Positioniermodus

Pin Beschreibung
A Digitalausgang Out 1
B Digitaleingang IN 0
C Digitaleingang IN 1
D +24 VDC Logikversorgungsspannung
E+F +24VDC Motorversorgungsspannung
G GND Versorgungsspannung
H Digitaleingang IN 4 (Al- Analog Gnd )
J Digitaleingang IN 3 (Al+ Analogeingang)
K Digitalausgang Out 2
L Digitaleingang IN 2
M GND Versorgungsspannung

AnschluB der Endschalter

<H>_ _ 7 | braun _
blau

schwarz

PNP

IN 0 | AnschluB Referenzschalter
0 Referenz Schalter AUS
1 Referenz Schalter EIN
IN1|IN2 |IN 3 | Funktion
0 0 0 |[STOP und Fehlerquittierung
1 0 0 | Referenzfahrt starten
0 1 0 | Position 1
1 1 0 | Position 2
0 0 1 | Position 3
1 0 1 | Position 4
0 1 1 | Position 5
1 1 1 | Position 6
IN 4 | Funktion
0 Keine Freigabe
1 Freigabe Motorbewegung

Ug = 10-30 VDC, | = 200mA
LED Display, Schutzart IP 67

3.5.0.3

Die vorgegebenen Positionen werden nach Freigabe IN 4 mit
parametrierter Rampen, Geschwindigkeit und Strom/Drehmoment
angefahren.

RACO-Elektro-Maschinen GmbH
Jesinghauser Str. 56-64
58332 Schwelm

SCHWELM

Tel.: (+49) (2336) 4009-0
Fax.: (+49) (2336) 400910
e-Mail: RACO@raco.de
Internet:  http://www.raco.de

T6V4 motion control.pmd sbl 05/06  Technische Anderungen vorbehalten. © RACO SCHWELM



Elektrozylinder Baugrofe 4 COMPACT

Intelligenter Regelzylinder
Typ T6V4 /| K6V4 speed control
Befestigungsart: Auge / Auge

Antrieb:
(DC-SERVO)

mit integriertem Speedcontroller

flr 4-Quadrantenbetrieb
Anschluss 24 VDC

Motor IP54, mit Thermowachter

Der intelligente Regelzylinder T6V4 / K6V4 speed
control wurde entwickelt fir geschwindigkeitsgeregelte
Verstellaufgaben in einem grofRen Stellbereich. Erist
damit hervorragend geeignet fir Dosier-, Montage-
oder Prufaufgaben mit exakter, lastunabhangiger Vor-
schubgeschwindigkeit.

Der Regelzylinder besteht aus einem Elektrozylinder
der BaugrofRe 4 COMPACT mit RACO Prazisions Tra-
pezgewinde- oder Kugelgewindetrieb und einem
birstenlosen Gleichstrommotor mit integriertem 4Q-
Regler und einem spielarmen Planetengetriebe. Durch

Technische Daten:

Biirstenloser Gleichstrommotor

SCHWELM

die integrierte 4Q-Regelelektronik wird der Motor di-
rekt durch 4 Digitaleingénge flr die Funktions-und
Auswahlsignale und einen Analogeingang 0-10V flr
den Geschwindigkeitssollwert bedient. Zusatzlich be-
steht die Moglichkeit zwischen zwei festen Geschwin-
digkeiten mit Rampenfunktion umzuschalten. Die fes-
ten Geschwindigkeiten und Rampen werden im Teach-
IN durch den Ananlogeingang eingestellt.

Durch die externen Naherungsschalter werden die
Endlagen abgefagt und bei erreichen muss Uber das
Steuersignal die Bewegung gestoppt werden.

Geschwindigkeit* Liénge L Bestell-Nr
IR i T
200 50

165 T6V4-0101 + Hub
165 T6V4-0102 + Hub
181 T6V4-0103 + Hub
181 T6V4-0104 + Hub
181 T6V4-0105 + Hub
196 T6V4-0106 + Hub
165 K6V4-0101 + Hub
181 K6V4-0102 + Hub
181 K6V4-0103 + Hub
181 K6V4-0104 + Hub
196 K6V4-0105 + Hub

*) Angegebene Geschwindigkeit je nach Getriebeuntersetzung bei ca. 3500 1/min. Bei héheren Drehzahlen reduziert sich die Kraft im Feldschwéachebereich.

400 30
T6V4 700 15
1000 10
(Trapezgewindetrieb) 1500 5
2500 3
400 60
K6V4 1000 20
1500 15
(Kugelgewindetrieb) 2500 5
4000 8
Motordaten:
Nennspannung 24VDC
Nennleistung 40W
Nennstrom 2,8 A
Umgebungstemperatur 0°C...50°C
Relative Luftfeuchte max. 90%

Drehzahlbereich 0 ... 5000 1/min (ungeregelt)
150 ... 4096 1/min (geregelt)
0 ... 6 VDC entspricht 0

7 ... 24 VDC entspricht 1

Eingangspegel

Ausgange pnp-Transistorausgange
(plus-schaltend)
max. 12mA  belastbar
Absicherung 8 AT

Grenzwerte Motordaten:

zulassige Nennspannung 20 ...30VDC
< 5% Restwelligkeit

Unterspannungsabsch. <19VDC

Zerstérungsgrenze >35VDC

max. Wicklungsstrom 9A

Gehausetemperatur -20°C ... 100°C

Ubertemperaturabsch. > 100°C an der Leistungs-
endstufe

Die angegebenen Leistungsdaten beziehen sich auf 24VDC
Versorgungsspannung und eine Umgebungstemperatur von
20°C

3.5.0.2



Elektrozylinder Baugrofle 4 COMPACT
Intelligenter Regelzylinder

Typ T6V4 / K6V4 speed control

SCHWELM

Befestigungsart: Auge / Auge
MaRblatt
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Hub
(mm) 100 200 300 400 500 600
MaB a3 280 380 480 580 680 780
(mm)
SEleht 8 9 10 11 12 13
(kg
AnschluB und Funktion
MotoranschluB - 12-pol Rundsteckverbinder Funktion Steuereingdnge
nach DIN 45326 Type Binder Serie 723
Pin Beschreibung IN1|IN2 Funktion
A Ausgang Out 1 (Pulsausgang 6 Pulse/Umdr.) 0 0 Endstufe aus, Motor trudelt aus,
B Steuereingang IN 1 kein Haltemoment
C Steuereingang IN 2 1 0 Motor dreht links
D Auswahleingang IN 4 (ohne Rampenfunktion)
E+F +24V/DC Versorgungsspannung 0 1 Motor dreht rechts
G GND Versorgungsspannung (ohne Rampenfunktion)
H Analogeingang GND 1 1 Motor stopp mit Haltemoment
J Analogeingang + 0...10VDC (ohne Rampenfunktion)
K Fehlerausgang Out 3 (low-aktiv)
L Auswahleingang IN 3 Funktion Auswahleingénge
M GND Versorgungsspannung
IN3 |IN4 Funktion
0 0 Drehzahlregelbetrieb
AnschluB der Endschalter (150 ... 4096 1/min einstellbar)
. 0 1 Ungeregelter Betrieb
% | braun (0 .... 5000 1/min einstellbar)
<H> --- 1 | 0o | Festdrehzahl 1

blau

PNP
schwarz

Ug = 10-30 VDC, | = 200mA
LED Display, Schutzart IP 67

3.5.0.2

(RazD) scHweLnm

(mit Rampenfunktion)
Festdrehzahl2
(mit Rampenfunktion)

Jesinghauser Str. 56-64
58332 Schwelm

Tel.: (+49) (2336) 4009-0
Fax.: (+49) (2336) 400910
e-Mail: RACO@raco.de
Internet:  http://www.raco.de

RACO-Elektro-Maschinen GmbH

T6V4 speed control.pmd sbl 05/06 Technische Anderungen vorbehalten. © RACO SCHWELM



Leistungsstark

Taktil sensorgestitzt

Industriegerecht

SCHWELM

Zertifiziert nach DIN EN ISO 9001

Taktile Schub-Zugbewegung
mit Kraftaufnehmer im Schubrohr

Dieser Sensorik-Regelzylinder bietet die Integration eines Kraftsensors in der
Schub- Zug-Einheit des Elektrozylinders zur Steuerung und Regelung.

M Integrierter Kraftaufnehmer fiir M Hoher dynamischer Lastbereich
COMPACT Baugrof3e 4 und 5
[l Hohe Empfindlichkeit
M Direkte Kraftmessung im

Schubrohr des Elektrozylinders B Zug- und Druckkraft messbar
W Voraussetzung fir eine intelligente M Anwendung fir Flige- und Montage-
sensorische Steuerung und Rege- aufgaben, kraftgeregelte Prufvor-
lung des Elektrozylinders gange, Uberlastabschaltung
M Kraftsensor abgestimmt auf Elektro- W Sensorikzylinder kombinierbar mit
zylinder Drehstrom, Gleichstrom, Servo und
Schrittmotoren.

3.5.0.1



Applikationsbeispiele Technische Daten des Kraftaufnehmers

Kraftaufnehmer Nennlast -/+10 kN (Zug/Druck)
Klasse 2 DMS Geber mit integriertem
Instrumentenverstéarker.

Ausgangssignal -/+10 VDC; Genauigkeitsklasse 0,2%
alternativ
4 /12 /20 mA; Genauigkeitsklasse 2%

Empfindlichkeit 1mvIiv

Spannungsversorgung 19...28 VvDC

Referenztemperatur 23 °C

Nenntemperaturbereich -20 ... +60 °C

Gebrauchstemperaturbereich -30 ... +70 °C

Nullsignal < 1% von Nennlast

Grenzlast 15 kN (Zug oder Druck)

Bruchlast >30 kN (Zug oder Druck)

Isolationswiderstand > 5 x10° Ohm

Anschluss Anschlusskabel mit freien Enden

Lange 1,5 m

Positionier- und Regelzylinder T6E4
mit Kraftaufnehmer im Schub-/Zug-
rohr integriert fur Positionier- und
Flugeaufgaben mit Kraftmessung
oder Uberlastabschaltung bei Dosier-

Elektrischer Anschluss des Kraftaufnehmers
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Elektrozylinder K6E5 mit Servo- oder ausfahrend

Schrittmotorantrieb.Kraftaufnehmer
im Schub-/Zugrohr integriert. Ideal fiir <
Positionier- und Kraftregelung an
Prifstanden und im Montage- und
Handhabungsbereich.

89 (86)

RACO-Elektro-Maschinen GmbH

I SCHWELM Jesinghauser Str. 56-64

D-58332 Schwelm

Kraftaufnehmer fur andere Bau- leLi E:ig; gggg; jggg-l%
. . ax..
irnofrrsaeneund Kraftbereiche auf oMail RACO@raco.de
g Internet:  http://www.raco.de 3.5.0.1

Sensorikzylinder.pmd sbl 05/03 (138-274-8) Technische Anderungen vorbehalten. © RACO SCHWELM



